
 

  

 

 

Série 1 : les ondes mécaniques progressives 
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    Le sonar est composé d’un émetteur E et un récepteur R des ondes ultrasonores. Il est utilisé 

pour déterminer les profondeurs des eaux de la mer.  Dans le but de déterminer la profondeur h à 

un point de la mer un navire doté d’un sonar qui émet  un signal ultrason (1) verticalement vers le 

bas, après une certaine durée Δt, le signal réfléchi (2) est capté par le récepteur (sonar)   (Cf figure) 
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  Pour avoir une idée sur la qualité de construction d’un mur  d’épaisseur  e = 60 cm, on utilise la 

technique de l’échographe numérique : L’oscillogramme de la figure ci-dessus  montre : 

- le signal visualisé sur la voie A : représente l’onde ultrasonore  émise par l’émetteur (E) du 

échographe  numérique posé directement  sur la face avant d’un  mur,  

- le signal visualisé sur la voie B : représente l’onde ultrasonore  émise par par le récepteur (R)  

posé directement  sur la face arrière du  mur,  

1- Calculer la célérité des ultrasons dans  le béton constituant le mur.  

2-Déduire la qualité du béton examiné. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Donnée : La qualité du béton  selon la célérité des ultrasons : 

 

Célérité des 

ultrasons (m.s
-1

) 

Supérieure 

à 4000 

Entre 3200 et 

4000 

Entre 2500 et 

3200 

Entre 1700 et 

2500 

Inférieure à 

1700 

Qualité du béton excellente bonne acceptable mauvaise médiocre 
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